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(54) Dispositif de saisie et delivrance d'objets. 

(57) Le dispositif de saisie et delivrance d'objets (5) 
c?i constitue d'un dispositif d'aspiration (36, 38, 40) as- 
sccic a des moyens motorises assurantsa montee/des- 
ccnie dans des colonnes (1 , 2, 3) de stockage d'objets 
c! U delivrance de ceux-ci. II est porte par un chassis 
mobile ( 10) en assurant le deplacement entre les colon- 
nes do stockage et les moyens de delivrance. 

Le dispositif (5) comporte un element (16) dont le 



deplacement dans un premier plan est arrete a un ni- 
veau superieur et qui est associe a un moyen de com- 
mande (12) par I'interme-diaire d'un element mobile 
(14). Lorsque le deplace-ment de Pelement (16) est ar- 
rete, la poursurte de I'actionnement du moyen de com- 
mande (12) assure le deplacement de I'ele-ment mobile 
(14) qui force ('element (16) a se deplacer dans un se- 
cond plan, notamment a effectuer une rotation autour 
du moyen de commande (12). 
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Description 

[0001] La presente invention se rapporte aux dispo- 
sals de saisie et delivrance d'objets et plus particulie- 
rement a ceux incorpores dans des distributeurs auto- 5 
matiques, notamment pour des objets tels que cartes 
telephoniques, cartes/bons de recharge, cartes de jeux, 
de location, disques. 

[0002] Les dispositifs de ce genre actuellement dis- 
ponibles sur le marche sont repartis en deux families: 10 
Tune comportant un dispositif de saisie et delivrance 
pour chaque pile, colonne, tiroir stockant des objets, 
dont un exemple representatif est decrit dans les docu- 
ments EP-A-0647927, EP-A- 1001 389, 1'autre compor- 
tant un dispositif unique pour plusieurs piles, colonnes 15 
d'objets juxtaposees qui est associe a un mecanisme 
assurant son positionnement au niveau d'une pile quel- 
conque et dont des exemples representatifs sont decrits 
dans les documents EP-A-0037989, EP-A-0905660 et 
US 3,893,589. 20 
[0003] Dans les deux families, le dispositif de saisie 
retire I'objet se trouvant a la base de la pile, colonne 
pour I'amener sur un dispositif de delivrance indepen- 
dant qui ensuite le transfere a un endroit ou I'utilisateur 
peut le saisir. 25 
[0004] Or, pour des objets tels des cartes, abonne- 
ments, bons/recharges telephoniques, generalement 
constrtues d'une fine feuille de plastique rectangulaire, 
la saisie par le bas de la pile est loin d'etre ideale car 
soit le mecanisme possede une fente etroite n'autori- 30 
sant le passage que d'un seul objet a la fois ce qui est 
une source de bourrages frequents en cas d'objets le- 
gerement bombes, soit le mecanisme est muni de nom- 
breux reglages, ce qui le rend complique, enclin a des 
pannes et onereux. Le document US 6,029,972 decrit 35 
un tel dispositif. 

[0005] Le document EP-A-1001389 couvre un dispo- 
sitif aspirant la carte situee au sommet d'une pile mais 
cette construction mettant en oeuvre une colonne de 
stockage mobile, est tres encombrante et requiert un *o 
mecanisme puissant pour la mouvoir tandis que la carte 
aspiree est ensuite distribute par un mecanisme sup- 
plemental comportant des rouleaux, ce qui est loin 
d'etre ideal en cas de cartes bombees ou d'epaisseurs 
differentes. 45 
[0006] Le but de la presente invention est done de re- 
medier aux inconvenients precites en proposant un dis- 
positif particulierement adapte a des objets de faible 
epaisseur, memedeformes, qui soit simple, fiable etbon 
marche. 50 
[0007] Un autre but de invention est de proposer un 
dispositif de prehension simple et pouvant cooperer 
avec plusieurs colonnes pour proposer un large choix. 
[0008] Un autre but de Pinvention est de proposer un 
dispositif assurant aussi la delivrance de I'objet saisi 55 
pour eviter tout mecanisme additionnel. 
[0009] Un autre but de Pinvention est de proposer un 
dispositif n'assurant la saisie et la delivrance que d'un 



seul objet a la fois. 

[0010] Un autre but de Pinvention est de proposer un 
dispositif rapide pour reduire le temps d'attente. 
[0011] En vue de la realisation de ces buts, le dispo- 
sitif objet de Pinvention est essentiellement caracterise 
par le contenu de la revendication principals 
[0012] D'autres avantages, caracteristiques du dispo- 
sitif objet de Pinvention ressortiront de la description de- 
taillee, donnee ci-apres, d'un mode de realisation pre- 
fere auquei diverses ameliorations, modifications peu- 
vent etre apportees sans pour autant sortir du cadre de 
Pinvention, en se referant aux figures annexees pour 
lesquelles: 

la figure 1 est une vue de devant succincte d'un en- 
semble incorporant une premiere variante du dis- 
positif de Pinvention en position inactive, 
la figure 2 est une vue de dessus de I'ensemble de 
la figure 1 , muni d'un moyen de delivrance, 
la figure 3 est une vue partielle du dispositif de la 
figure 1 dans la position qu'il occupe en debut de 
phase de saisie, 

la figure 4 est une vue partielle du dispositif de la 
figure 1 dans une position de delivrance, 
les figures 5 et 6 sont des vues detaillees d'ele- 
ments constitutifs du dispositif de la figure 1 dans 
ia position qu'ils occupent aux figures 1 et 3, res- 
pectivement 4, 

la figure 7 est un detail de la figure 3 vue laterale- 
ment, 

la figure 8 est une vue semblable a la figure 1 mais 
partielle et d'une variante d'execution. 

[0013] Comme le montrent les figures 1 a 3, un distri- 
butee automatique d'objets, en I'occurrence de cartes 
telephoniques, comporte dans une premiere variante 
trois colonnes de stockage 1 , 2, 3 proposant trois cartes 
differentes, associees a un dispositif de saisie et de de- 
livrance 5. Dans un but d'economie, les trois colonnes 
1 a 3 sont fixes, juxtaposees et constitutes d'une tole 
pliee formant un bac rectangulaire 7 muni de parois in- 
tercalates verticales 8. Dans Pexemple decrit, chaque 
colonne contient environ 200 cartes telephoniques 
d'une valeur unitaire de 5, 10, 20 Euros. Toute autre dis- 
position est possible et tant le nombre que la hauteur 
des colonnes peut varier; notamment le bac 7 peut etre 
plus grand, amovible (figure 8) pour etre facilement el 
rapidement remplac6 par un autre contenant d'autres 
cartes ou dont les parois sont disposees differemment 
pour d'autres formats de cartes. 
[0014] Le distributeur est muni d'un dispositif de sai- 
sie 5 qui comporte essentielle-ment un chassis 10 sup- 
portant. a i'aide de sa partie verticale, un moyen de com- 
mande 1 2 assurant son deplacement vertical, telle une 
vis sans fin. Celle-ci porte un element mobile 14 tel un 
ecrou, plac£ dans un element 16 sensiblement cylindri- 
que, formant logement (figures 5, 8) qui peut eventuel- 
lement etre recouvert cfun manchon 1 8 monte a serrage 



2 



en « « to a ao a»» i «. 



3 



EP1 178 448 A2 



4 



(figures 1 a 7). 

[001 5] La vis sans fin 1 2 est entrainee en rotation par 
des moyens motorises 20 classiques, comprenant mo- 
teur, poulies et courroie de transmission; I'ecrou 14 por- 
te laterale-ment trois axes 22 disposes a 120° dont Tun 
passe au travers d'une fente 26 longitudinale pratiquee 
verticalement dans le chassis 10 (figure 7), et dans le 
mode de realisation prefere, ces axes 22 passent ega- 
lement au travers de trois fentes 24 helicoidales, prati- 
quees dans le logement 16 (figures 5, 8), tandis qu'un 
moyen elastique 28 tel un ressort de compression est 
place dans le logement 16 entre son sommet et I'ele- 
ment mobile 14. En presence d'un manchon 18 (figures 
1 a 6), celui-ci possede egalement une fente helicoi'dale 
25 similaire a la fente 24 permettant le passage de I'axe 
22 guide par la fente 26 (figures 1 , 3 a 6). 
[0016] L'element 16 ou son manchon 1 8 porte un axe 
30 (figures 8, 2, 4) autour duquel pivote un element 32 
tel un support coude s'elendant sensiblement perpen- 
diculairement au logement 16 et muni d'un moyen de 
saisie 34 qui, dans le mode prefere, comprend notam- 
ment un moyen d'entrainement 36, tel un micromoteur 
dont I'axe de sortie porte un moyen rotatif 38, telle une 
roue a ailettes placee dans un logement 40, de prefe- 
rence cylindrique et muni d'ouvertures lat6rales. Ainsi, 
lorsque le micro-moteur 36 est mis sous tension, I'en- 
semble 38, 40 cree, a la base du logement cylindrique 
40, une depression qui aspire et retient plaque contre 
cette base I'objet place au sommet de la pile d'une quel- 
conque colonne. Un tel agencement, autonome et tres 
simple, assure que le dispositif 5 ne saisisse qu'un objet 
a la f ois, les moyens 36, 38 etant avantageusement ca- 
libres pour creer une depression ne permettant Inspira- 
tion du poids que d'un seul objet. De plus, en mesurant 
la consommation electrique du micromoteur 36, on note 
que celle-ci augmente sensiblement par rapport a la 
consommation a vide lorsqu'un objet est plaque contre 
la base du logement 40; ainsi, on peut facilement s'as- 
surer de la presence ou non d'un objet. 
[0017] L'actionnement des moyens motorises 20 as- 
sure le deplacement de I'ecrou 14 et du logement 16 
dans un premier plan, le long de la vis sans fin 12 vers 
le haut ou le bas, en f onction de la polarite d'alimentation 
et notamment entre les positions representees aux figu- 
res 1, 8, 3 t et4. 

[001 8] Le dispositif se trouvant dans la position repre- 
sentee aux figures 1 , 8, les moyens motorises sont ac- 
tionnes pour assurer la descente des moyens de saisie 
34 dans la colonne choisie. Lorsque la base du loge- 
ment circulaire 40 rencontre I'objet situe au sommet de 
la pile, la vis sans fin 1 2 en poursu'rvant son mouvement 
force un leger mouvement, ici un pivote-ment, du sup- 
port 32 autour de I'axe 30 puisque les objets constituant 
la pile interdisenttoute descente des moyens de saisie 
34 (figure 3). Un micro-interrupteur (non represente) de- 
tectece pivotement et le programme qui controle le dis- 
positif de saisie 5 inverse puis interrompt Taction des 
moyens motorises 20 ce qui eleve tres tegerement les 
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moyens de saisie 34 puis alimente le micromoteur 36 
actionnant la roue a ailettes 38. L'objet est done nappe 
par le moyen 34, ceci etant controle par la valeur de con- 
sommation du micromoteur 36, puis le programme as- 

5 sure I'alimentation des moyens motorises 20 pour que 
la rotation de la vis sans fin 12 remonte le logement 16 
jusqu'a son niveau superieur (figures 1 , 8) ou son mou- 
vement ascensionnel est stoppe par le pli horizontal su- 
perieur 1 0B du chassis 1 0. Si I'ecrou 1 4 continue a s'ele- 

10 ver suite a la rotation de la vis sans fin 12, il comprime 
le ressort 28 (figure 6) et comme I'axe 22 est maintenu 
dans la fente longitudinale 26 (figure 7), ce dernier force 
les fentes helicoidales 24 a se deplacer ce qui assure 
un mouvement du logement 1 6 et done du moyen de 

is saisie 34 dans un second plan autre que le premier plan, 
notamment un plan qui lui estsubstantiellement perpen- 
diculaire, dans I'exemple decrit une rotation autour du 
moyen de commande 12. Lorsque I'axe 22 arrive en 
haut de la fente 26, il actionne un interrupteur (non re- 

20 presente) interrompant I'alimentation des moyens 20; le 
dispositif est alors dans la position representee a la fi- 
gure 4. Dans le mode de realisation prefere, cette rota- 
tion est d'environ 90° pour amener I'objet saisi en de- 
hors du perimetre du bac 7. L'alimentation du micromo- 

25 teur 36 est alors interrompue, la depression crede a la 
base du logement 40 disparaTt et I'objet saisi, subissant 
le seul effet de la gravite, aboutit sur les moyens de de- 
livrance 44 (figure 2), ici un plan incline le guidant jus- 
qu'a une position ou il peut etre saisi par I'utili-sateur. 

30 [0019] L'annulation de la depression pouvant ne pas 
etre homogene ce qui peut induire une descente non 
contrdlee de I'objet, la base du logement 40 comporte 
avantageusement (figure 8) un levier 42, tres leger, 
done ayant une influence negligeable sur Taction de 

35 I'ensemble 36, 38 des moyens de saisie 34 mais assu- 
rant, lorsque la depression disparaTt, que I'objet saisi 
quitte le logement 40 de facon pr£ferentielle, notam- 
ment du c6te oppose au pivotement du levier 42 pour 
que sa descente sur le moyen de delivrance 44 soit con- 

40 trolee. 

[0020] Lorsque la polarite d'alimentation des moyens 
motorises 20 est inversee alors que le dispositif se trou- 
ve dans la position de la figure 4, la sequence des mou- 
vements decrits prScedemment est inversee: I'ecrou 14 

45 descend tandis que le moyen elastique 28 maintient le 
logement 16 plaque contre le pli horizontal superieur 
10B du chassis 10 ce qui force les fentes helicoidales 
24 et done le logement 1 6 a pivoter dans le sens oppose 
pour ramener le moyen de saisie 34 a Taplomb de Tune 

50 des colonnes (figures 1 , 2, 8) puis, lorsque les axes 22 
atteignent I'extremite basse des fentes helicoidales 24 
(figures 1,5, 8), le mouvement du logement 16 vers le 
bas est a nouveau lie acelui de Tecrou 14 (figures 5, 8). 
[0021] Le deplacement du dispositif de saisie 5 entre 

55 les diff erentes colonnes 1 a 3 est assure par un dispositif 
d'entrainement 60 faisant appel, dans la premiere va- 
riante (figures 1 a 3) et pour des raisons d'economie et 
de standardisation, a un moyen de commande 62 et des 
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moyens motorises 64 semblables aux moyens precites 
12, respectivement 20. 

[0022] La base horizontal 10A du chassis 10 porte 
des patins 66 cooperant avec la peripherie interne d'une 
ouverture 70 pratiquee dans le chassis horizontal 72 as- 5 
surant le deplacement horizontal du dispositif de saisie 
5. Le moyen de commande 62 est une vis sans fin senrv 
blable a la vis sans fin 12 et porte un ecrou 74 similaire 
a I'ecrou 14 et solidaire de la base 10A du chassis 10. 
Ainsi. la mise sous tension des moyens motorises 64 io 
assure, en fonction de la polariteappliquee, le deplace- 
ment de I'ecrou 14 et done du moyen de saisie 5 le long 
de I'ouverture 70 dans un sens ou Pautre. 
[0023] Dans cette variante, la poulie 78 entrainant la 
vis sans fin 62 porte quatre ouvertures ou aimants pla- '5 
ces a 90 degres pour cooperer avec sort un element op- 
tique. so it un detecteur a effet Hall penmettant un comp- 
tage, au quart de tour pres. du nombre de rotations de 
la poulie 78 pour connaTtre la position horizontale rela- 
tive du moyen de saisie 5 par rapport a une reference 20 
donnee, notamment la position en face du logement 3 
indiquee parun micro-interrupteur. Ainsi, le dispositif de 
saisie 5 peut etre positionne aisement face a une colon- 
nc 1 , 2 ou 3 ct ce en fonction de la carte ou recharge 
telephonique que Putilisateur a choisie. 25 
[0024] Dans la seconde variante (figure 8), les 
moyens 60 comprennent toujours un dispositif motorise 
64 mais pour des machines plus grandes, le moyen de 
commande est avantageusement constitue d'une cour- 
roic crantee 80 formant une boucle et liee au chassis 30 
10A. 

[0025] La rotation du moyen de saisie 5 pour la deli- 
vrance de I'objet occupant un certain espace ii est int6- 
rcssant pour realiser des appareils compacts d'eviter 
que cet espace deborde de celui des colonnes de stoc- 35 
kage C'esl pour cette raison que les moyens de deli- 
vrancc 44 sont : dans les variantes decrites, places a 
hauteur de la colonne 2. Dans ce cas, lorsqu'un objet 
est saisi d'une quelconque colonne, les moyens moto- 
rises 64 sont actionnes tout en maintenant le micromo- *o 
tcur 36 sous tension pour amener I'ensemble a hauteur 
de la colonne 2, ceci grace au comptage explicite ci- 
dessus. 

[0026] Dans une autre execution (figure 8), lebacrec- 
tanguiairc 7 el les colonnes de stockage 1 , 2, 3 sont *5 
anovibies par rapport au chassis 72 et portent a leur 
brtse par cscmple deux indications de position 90, 92 
ccopcrant avec des capteurs optiques fixes sur la partie 
hon/ontalc 10A du chassis 10. Dans ce cas, les cap- 
teurs optiques en se depla^ant avec le chassis 10A li- 50 
sent sur les indicateurs de position 90, 92 la position 
inslnntancc du chassis 10 par rapport au bac 7 et son 
ccntrage par rapport a chaque colonne de stockage. 
Coci a I'avantage que differentes tailles de bac 7 peu- 
vent etre creees sans devoir modifier ta mecanique et 55 
le programme gerant celle-ci. 

[0027] Si Ton veut que les objets saisis soient deTrvres 
dans une position adjacente aux colonnes de stockage, 



par exemple pour des appareils places en facade, la ro- 
tation du dispositif de saisie peut avoir lieu a Tune des 
extremites du bac 7. Pour des appareils encastres, on 
peut positionner le plan incline 44 dans Tune des colon- 
nes de stockage, le dispositif de saisie y liberant I'objet 
qui, soumis a la gravite, glisse sur iedit plan incline pour 
aboutir a I'orifice de delivrance. Dans ce cas : la rotation 
du dispositif de saisie 34 n'est pas mise en oeuvre. 
[0028] Pour eviter le f raisage des fentes helicoi-dales 
24 sur le logement 16, on peut envisager de placer sur 
le pli 10B du chassis 10 un mecanisme assurant une 
rotation de I'ensemble logement 16, dispositif de saisie 
34 lorsqu'il vient butercontre Iedit pli 10B. 

Legende des references dans les figures 
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Revendications 

1 . Dispositif de saisie d'objets (5) associe a des colon- 
nes de stockage (1, 2, 3) sensiblement verticales, 
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juxtaposees et comportant un moyen de saisie (34) 
muni d'un dispositif (36, 38, 40) assurant une de- 
pression pour la saisie d'un objet, 
caracterise en ce que ledit dispositif (5) est mobile 
dans un plan sensiblement horizontal le long des 
colonnes et le moyen de saisie (34) est associe a 
des moyens motorises (12,16, 20) assurant son de- 
placement dans une colonne de stockage (1 , 2, 3). 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que le dispositif (5) assure la delivrance de I'ob- 
jet saisi dans une colonne (1,2,3) par depot sur un 
moyen de delivrance (44). 

3. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que le dispo- 
sitif de saisie (5) est lie aux moyens motorises (16, 
20) par un axe (30) autour duquel il pivote. 

4. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'il est as- 
socie, par I'intermediaire d'un element mobile (14), 
a un element (1 6) entraine par un moyen de com- 
mande (12). 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en 
ce que lorsque I'element mobile (1 4) se deplace par 
rapport a I'element (16), il assure a ce dernier un 
mouvement dans un premier plan jusqu'a un niveau 
superieur. 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que lorsque I'element mobile (14), en poursui- 
vant son deplacement au-dela du niveau supe- 
rieur, assure un mouvement de Telement (16) dans 
un second plan substantiellement perpendiculaire 
au premier plan de deplacement. 

7. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que I'element 
mobile (14) est lie a I'element (16) par un axe (22). 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracterise en 
ce que I'element (16) porte une f ente helicoidale au 
travers de laquelle passe I'axe (22). 

9. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 4 a 8, caracterise en ce que Paxe (22) passe 
au travers d'une fente (26) pratiquee verticale-ment 
dans le chassis (1 0) et la fente helicoidale (24) force 
I'element (1 6) a effectuer une rotation autour de son 
moyen de commande (12) lorsque son deplace- 
ment dans le premier plan est arrete. 

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 4 a 9, caracterise en ce qu'un moyen elasti- 
que (28) est positionne entre I'element (16) et I'ele- 
ment mobile (14). 



11. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'un moyen 
d'entrainement (36) est associe a un moyen rotatif 
(38) pour creer une depression a la base dudit dis- 
5 positif de saisie (5). 
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(57) Le dispositif de saisie et delivrance d'objets (5) 
estconstitue d'un dispositif d'aspiration (36, 38, 40) as- 
socie a des moyens motorises assurant sa montee/des- 
cente dans des coionnes (1 , 2, 3) de stockage d'objets 
et la delivrance de ceux-ci. II est porte par un chassis 
mobile (1 0) en assurant le deplacement entre les coion- 
nes de stockage et les moyens de delivrance. 

Le dispositif (5) comporte un element (16) dont le 



deplacement dans un premier plan est arrete a un ni- 
veau superieur et qui est associe a un moyen de com- 
mande (12) par I'interme-diaire d'un element mobile 
(14). Lorsque le deplace-ment de ('element (16) est ar- 
rete, la poursuite de I'actionnement du moyen de com- 
mande (12) assure le deplacement de Tele-ment mobile 
(14) qui force I'element (16) a se deplacer dans un se- 
cond plan, notamment a effectuer une rotation autour 
du moyen de commande (12). 
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